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Таблиця похідних
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Правила диференціювання
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Геометричний зміст похідної

[image: image5.wmf](

)

(

)

(

)

0

0

0

x

x

x

f

x

f

y

-

¢

+

=

 - рівняння дотичної до графіка функції 
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 - кут між дотичною і додатним напрямом осі абсцисю
Механічний зміст похідної
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